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國立雲林科技大學 111學年度
碩士班招生考試試題

系所 :機械系

科目 :自動控制

1.一回授控制系統之結構如圖 1所示 。 (巧 %)

圖 l

(ω 求此閉迴路系統之轉移函數 又s卜×°/R(s)。 (8%)

Θ 設計增益 Kl及 K2之值 ,使得步階輸入的閉迴路響應為臨界阻尼 ,即具
有兩相等根 $-1U。 侈%)

(Φ 算出系統在單位步階輸入之下的輸出函數 Y(t)。 (9%)

一回授控制系統之特徵方程式如下:  (巧 %)

′ +(1+K)∫ 2十 1US+(5+15K)=U其中 ,K>U。 試求 :

(砂 系統即將失去穩定時 ,K之最大取值為何?此時系統輸出將持續震盪 。
(15(殆

)

(b)此時系統輸出的震盪頻率為何 ?(rads/seΦ 。(lU%)
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3.穩態誤差 :請參考圖 2之閉迴路控制系統 ,試 : φ5%)

圖 2

(ω 寫出拉氏轉換色aplaceTranSfUm)的 終值定理mnalValue
TheU㏄m)公式 。(5%)

(b)求以 K及 Kl為變數之穩態誤差表示式 E(s卜又s)-×Φ,其中輸

人 R(Φ為步級輸入 。(Deterlninethesteady-st疵 eIUrfUraunitStep

inputin tem略 UfKandKl)(1U%)
(Φ 選擇 KI之值使得穩態誤差為零 。(Se胎aKl&U山飩theSteady一 st飩e

elTUriSzerU9(1U%).

4.根軌跡 :請參考圖 3之閉迴路控制系統 ,試 : φ5%)

圖 3

(a) 描繪其根軌跡圖 。(Sketch山 erUUtlUcuΦ (lU%)

ω 求漸進線 。(Find山 e器ymptUteΦ.(5%).

㏄) 求使系統維持穩定之 K值範圍 。(Find山erangeUfK,山飩

ma㎏Sthes那tem就able)° %)

Θ 求在實軸上之分離點 。σiIld山ebre旅awaYpUintUn

therealaxiS) (5平U)
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